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Metodologija
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Inputi: 1. DOF snimke 2019./2020. (4
kanala:R,G,B,CIR)

- Prostorna rezolucija: 0.5 m
A Spektralni indeksi: NDVI, NDWI, NDSI
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Metodologijac Inputi: 3Uzorcli za treniran

A Cili DetektiratiO (i¢2A OB 6/LTp R Nkiié p&lﬂ)adajupOJedanJ kIaS|

Ap 1flal 6+2RSyS
AUzorkovanjg I NA R (426171 S




LIFE CROLIS

= Metodologijac Input: 3.Uzorcli za treniran

A Cilj DetektiratiO UZ2A DS 6/LIR R NKé ®ipadajupojedinojklasi
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Klasa Broj uzorakazatreniranje

Artificial surfaces 579
Bare land surfaces 484
Crops surfaces 72
Grassland surfaces 85
Woody surfaces 304

Total 1328
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OBIAPrvi korakSgmentacijasnimke-
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A OBIA: ObjecBased Image Analysis

A Ciljsegmentacijerazdvoijiti snimku u mnogobrojne dijelo(@bjekte) bazirano
na karakteristikama piksela
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= OBIADrugi korakPridodavanj&lase
objektima

ATiobjekti postajutrening uzorcza objektno orijentiranu

nadziranu klasifikacij(B8. korak)
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OBIAt NI 6 A NapZrawh Klasifikacija

A lzbor algoritama parametara
A Algoritampremauzorcimazatreniranjei ostalimkarakteristikamadodijeli klasusvakomobjektu
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APostupakponavljamoodvojenozaklasevegetationi non-vegetation:

A 1. Segmentacijanimke(stvaranjeobjekatd
A 2.Dodavanjenovihtrening uzoraka
A 3. Nadziranlasifikacija
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Finalni rezultati LC sloja
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